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OPIS TECHNICZNY

Przebudowa drogi Pogreby — Dasze

1.0. Podstawa opracowania
- Zlecenie Gminy Kleszczele
- podktad geodezyjny w skali 1:500;
- pomiary wysokosciowe geodezyjne i pomiary uzupelniajgce;
- Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. Y
sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne 1 ich

usytuowanie;

2.0. Dane techniczno — projektowe:
- klasa techniczna drogi — L
- predko$é projektowa - Vp =40 km/h
- szeroko$¢ jezdni asfaltowej — 5,0m
- szeroko$¢ poboczy — 2x0,75m

- szeroko$¢ korony drogi — 6,5m

3.0.  Stan istniejacy
Droga Pogreby — Kol. Kos$na jest droga lokalng o nr 109148B i stanowi dojazd do

terenow rolnych oraz zabudowy jednorodzinnej. Droga posiada nawierzchnig zwirowa.
Odwodnienie drogi odbywa sie metodg powierzchniowego sptywu wod opadowych na
okoliczne tereny.
W pasie drogi projektowanej znajduja si¢ uzbrojenia podziemne i nadziemne:

- linia telefoniczna;

- wodociag.

Uzbrojenie istniejace zostato opisane i pokolorowane na planie sytuacyjnym.
Przed przystapieniem do robot drogowych Wykonawcea powinien zglosi¢ uzytkownikowi
urzadzen podziemnych rozpoczecie robot na tym terenie. Roboty w poblizu w/w instalacji

wykonywaé recznie i z nalezytg ostroznoscia



4.0.  Opis rozwiazan projektowych

4.1. Rozwigzania sytuacyjne

Trase oraz dane o reperach pokazano na planie sytuacyjnym. W terenie
zainwentaryzowano kilka zataman trasy, ktore wyokraglono tukami kotowymi wg danych na

planie sytuacyjnym.

4.2. Rozwigzania wysokoSciowe

W ramach przebudowy przewiduje si¢ niewielkie zmiany niwelety w stosunku do
stanu istniejacego. Niwelete zaprojektowano w ukladzie rzednych lokalnych istniejacego
terenu. Plynnos¢ niwelety uzyskano przez nadanie jej normatywnych spadkéw podiuznych
(bez wpisywania fukow pionowych przy réznicy spadkoéw podtuznych nie wigkszych niz 1%).

Przekr6j normalny:

- szeroko$¢ nawierzchni asfaltowej — Sm -spadek poprzeczy jezdni — 2%
- szeroko$¢ poboczy — 2x0,75m -spadek poprzeczy poboczy - 6%
4.3.  Rozwigzania konstrukcyjne

Przekr6j konstrukcyjny projektowanej jezdni przyjeto dla podioza G1 i pod ruchem
KR1. Konstrukcje jezdni zaprojektowano — dla ruchu lekkiego 1 bardzo lekkiego
wykorzystujgc istniejacg nawierzchnig zwirowo — piaskows jako podloze. Warstwa
wyréwnawcza z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie ($rednio 10cm).
Nawierzchnie zaprojektowano jako warstwe wyrownawczg z betonu asfaltowego gr. Scm,

oraz warstwe $cieralna — gr. 4cm.

4.4. Roboty ziemne
Roboty ziemne zwigzane s3 z wyréwnaniem istniejacej podbudowy zwirowej, jej

zageszezeniem i wykonaniem podbudowy z kruszywa naturalnego.
4.5. Odwodnienie
Majac na wzgledzie brak uzbrojenia terenu w kanalizacje deszczowa przewiduje sig

powierzchniowe odprowadzenie wod poprzez spadki podluzne i poprzeczne jezdni.

4.6. Uzbrojenia podziemne projektowane



Na ulicy objetej zakresem niniejszego opracowania nie zachodzi potrzeba
projektowania uzbrojenia podziemnego. Planuje si¢ oczyszczenie istniejacych rowow
odwadniajacych.

5.0. Wyburzenia, wywlaszczenia, wycinka drzew
Projektowana droga miesci sig w istniejacych liniach rozgraniczajacych i nie zachodzi

konieczno$¢ zajecia dodatkowego terenu, ani wycinki istniejacego drzewostanu.

6.0. Wplyw inwestycji na srodowisko
Przebudowa drogi Pogreby — Dasze bedzie miala pozytywny wplyw na $rodowisko. W
znacznym stopniu zmniejszy sie poziom zapylenia. Znacznie poprawi sig bezpieczenstwo i

komfort jazdy pojazdow mechanicznych i ruchu pieszych. Poprawi warunki utrzymaniowe i

przejezdnos¢ w okresie jesienno-wiosennym.

7.0. Wykaz wytycznych i normatywow

-Szczegotowe Specyfikacje Techniczne

- Wymagania techniczne — WT-11WT2, WT-3

- Katalog Typowych Konstrukeji Podatnych i Potsztywnych
- Katalog Powtarzalnych Elementéw Drogowych

8.0. Uwagi koficowe
- Nalezy zwréci¢ szezegdlng uwage na zageszezenie robot ziemnych
- ze wzgledu na niewielkie zaglebienie istniejace] sieci telefonicznej roboty ziemne W

poblizu tych instalacji nalezy wykonaé ze szczegllna ostroan $cig (recznie).
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Parametry lukow poziomych:

Odcinek I
1) W1 (0+74.25)

Kat zwrotu trasy - 2°
2) W2 (0+127.92)

Promien tuku kotowego

Kat zwrotu trasy

Dlugos¢ stycznej gtownej
Odl. wierzchotka od ér. tuku
Diugos¢ tuku kotowego
Pochylenie poprzeczne
Zestawienie trasy:

Poczatek tuku kotowego
Srodek tuku kotowego

Koniec tuku kotowego

3) W3 (0+318.21)

Promien tuku kolowego

Kat zwrotu trasy

Dhugo$¢ stycznej glownej
Odl. wierzchotka od sr. tuku
Diugos¢ tuku kotowego
Pochylenie poprzeczne
Zestawienie trasy:

Poczatek tuku kotowego
Srodek tuku kolowego

Koniec tuku kotowego

4) W4 (0+515,47)

Promien tuku kolowego

Kat zwrotu trasy

Dlugos¢ stycznej glowne;j
Odl. wierzchotka od $r. tuku

Dhugos¢ tuku kotowego

R: 160m
14°
T: 16,56m
WS: 1,15m
L. 39,08m
i: 2%(daszkowy)
km (0+108,38)
km (0+127,92)
km (0+147,46)
R: 160m
g: 15°
T: 18,94m
WS: 1,34m
L 41,87m
i: 2%(daszkowy)

km (0+297,27)
km (0+318,21)
km (0+339,14)

R: 30m
28°
T: 6,71m
WS: 0,88m
L: 14,65m



Pochylenie poprzeczne
Zestawienie trasy:
Prosta przejsciowa
Poczatek tuku kotowego
Srodek tuku kotowego
Koniec tuku kolowego
Prosta przejSciowa
Odcinek II

5) W5 (0+51.15)
Promien tuku kotowego
Kat zwrotu trasy
Dtugos¢ stycznej gtownej
Odl. wierzchotka od $r. tuku
Dlugosé tuku kolowego
Pochylenie poprzeczne
Zestawienie trasy:
Poczatek tuku kolowego
Srodek huku kotowego

Koniec tuku kolowego

6) W6 (0+558,85)

Promien tuku kotowego

Kat zwrotu trasy

Dlugos¢ stycznej gtownej
Odl. wierzchotka od ér. tuku
Dtugosé tuku kotowego
Pochylenie poprzeczne
Zestawienie trasy:

Poczatek tuku kolowego
Srodek tuku kotowego
Koniec tuku kotowego

7) W7(0+617,29)

Promien tuku kotowego

Kat zwrotu trasy

i 3%(daszkowy)

km (0+277.27)
km (0+297.27)
km (0+318,21)
km (0+339,14)
km (0+359,14)

R: 160m

g: 10°

T: 12,59m

WS: 0,42m

L 2791m

I 2%(daszkowy)
km (0+37,19)

km (0+51,15)

km (0+65,10)

R: 160m

g: 11°

T: 13,86m

WS: 0,5m

O 30,07m

i: 2%(daszkowy)

km (0+543,50)
km (0+558.85)
km (0+573,50)

R: 160m
70



Dlugos$¢ stycznej gtownej T: 8,80m

Odl. wierzchotka od sr. tuku WS: 0,25m

Dtugos¢ tuku kolowego L: 19,54m
Pochylenie poprzeczne i 2%(daszkowy)
Zestawienie trasy:

Poczatek tuku kotowego km (0+607,52)

Srodek tuku kotowego km (0+617.29)

Koniec tuku kotowego km (0+627,66)



TABELA ROBOT ZIEMNYCH (odcinek )

S i o nadmiar .
powierzchnia pov?/ir:rdzr::]r?nia . objgtosc | zuzyci objaetoéci suma algepraiczna
odlegtos ena
km m wykop | nasyp | wykop | nasyp ¢ wykop | nasyp miejsc wykop | nasyp
@ |60 ®]|oe W ol wlael @ v
m? m2 | m? m m? m | m m® m? m?* m?
0 0,00 | 0,450 | 0,000
0,225 0,475| 50,000 | 11,250 | 23,760 | 0,00 | 11,250 |23750
0 | 50,00 | 0,000 | 0,950 11,250 23,750
0,000 0,750f 24,250 0,000 18,188 | 0,00 0,000 18,188
0 | 7425 | 0,000 | 0,550 11,250 41,938
0,000 0,475] 25,750 0,000 12,231 0,00 0,000 |12,231
0 |100,00| 0,000 | 0,400 11,250 54,169
0,825 0,700| 27,920 | 23,034 | 19,544 | 0,00 23,034 | 19,544
0 {127,921 1,650 | 1,000 34,284 73,713
0,925 0,500| 50,000 | 46,250 | 25,000 | 0,00 | 46,250 {25,000
0 |150,00f 0,200 | 0,000 80,534 98,713
0,100 0,150{ 50,000 5,000 7,500 0,00 5,000 7,500
0 | 200,00 0,000 0,300 85,534 106,213
0,175 0,150 50,000 8,750 7,500 0,00 8,750 7,500
0 |250,00] 0,350 | 0,000 94,284 113,713
0,175 0,150} 50,000 8,750 7,500 0,00 8,750 7,500
0 |300,00] 0,000 | 0,300 103,034 121,213
0,000 0,175] 18,210 0,000 3,187 0,00 0,000 3,187
0 |318,21| 0,000 | 0,050 103,034 124,400
0,000 0,300f 31,790 0,000 9,637 0,00 0,000 9,637
0 350,00 0,000 0,550 103,034 138,937
0,000 0,425] 50,000 0,000 21,250 0,00 0,000 | 21,250
0 |400,00| 0,000 | 0,300 103,034 155,187
0,000 0,425 50,000 0,000 21,250 0,00 0,000 | 21,250
0 |450,00| 0,000 0,550 103,034 176,437
0,000 0,425] 50,000 0,000 21,250 0,00 0,000 |21250
0 500,00 | 0,000 0,300 103,034 197,687
0,000 0,600f 15,470 0,000 9,282 0,00 0,000 9,282
0 | 51547 0,000 | 0,900 103,034 206,969
0,175 0,450| 34,530 6,043 15,539 0,00 6,043 | 15,539
0 |550,00f 0,350 | 0,000 109,077 222,507
0,400 0,000| 58,420 | 23,368 0,000 0,00 23,368 | 0,000
0 |60842| 0,450 | 0,000 132,445 222,507
ima: -90,062




TABELA ROBOT ZIEMNYCH (odcinek Ii)

ima.

$rednia o . nadmiar .
powierzchnia powierzchnia . Objgtosc | zuzyc! objetosci suma algebraiczna
odlegto$ ena
km m wykop | nasyp | wykop | nasyp ¢ wykop | nasyp miejsc wykop | nasyp . R
@ | 0| @ W lolelw el @ o
m? m? m? m m? m* | m? m?® m3 m3 m?
0 0,00 | 1,450 | 1,000
0,800 0,500| 51,150 | 40,920 | 25575 | 0,00 | 40,920 | 25575
0 | 51,15 | 0,150 | 0,000 40,920 25,575
0,075 0,225| 48,850 | 3,664 | 10,991 | 0,00 3,664 | 10,991
0 |100,00| 0,000 | 0,450 44,584 36,566
0,000 0,675| 50,000 | 0,000 | 33,750 | 0,00 0,000 | 33,750
0 | 150,00| 0,000 | 0,900 44,584 70,316
0,225 0.450| 50,000 | 11,250 | 22,500 | 0,00 | 11,250 | 22500
0 {20000 0,450 | 0,000 55,834 92,816
0,400 0,000| 50,000 | 20,000 | 0,000 | 000 | 20,000 | 0,000
0 | 250,00 0,350 | 0,000 75,834 92,816
0,475 0,000/ 50,000 | 23,750 | 0,000 | 0,00 | 23750 | 0,000
0 |}300,00| 0,600 | 0,000 99,584 92,816
0,300 0,325| 50,000 | 15,000 | 16,250 | 0,00 | 15000 | 16,250
0 |350,00| 0,000 | 0,650 114,584 109,066
0,000 0,850| 50,000 | 0,000 | 42,500 | 0,00 0,000 | 42,500
0 | 400,00| 0,000 | 1,050 114,584 151,566
0,000 0,550| 50,000 | 0,000 | 27,500 | 0,00 0,000 | 27,500
0 | 450,00| 0,000 | 0,050 114,584 179,066
0,000 0,300{ 50,000 | 0,000 | 15,000 | 0,00 0,000 | 15,000
0 |500,00{ 0,000 | 0,550 114,584 194,066
0,000 0,300| 50,000 | 0,000 | 15,000 | 0,00 0,000 | 15,000
0 |550,00| 0,000 | 0,050 114,584 209,066
0,225 0,025| 50,000 | 11,250 | 1,250 | 0,00 | 11250 | 1,250
0 |600,00| 0450 | 0,000 125,834 210,316
1,100 0,500{ 50,000 | 55,000 | 25,000 | 0,00 | 55000 {25000
0 |650,00{ 1,750 | 1,000 180,834 235,316
1,600 1,000} 52,710 | 84,336 | 52,710 | 0,00 | 84,336 | 52710
0 |702,71| 1,450 | 1,000 265,170 288,026
-22,856




